Solar

Codigos de falhas

® Inversores SGV

Codigo do erro

Descricao

Detalhes

Eliminacéao do erro

Err00

Sem erro

Err01

Sobrecorrente em
velocidade constante

A corrente de saida excede
o valor de sobrecorrente
enquanto o inversor esta
operando em velocidade

constante

oVerifique se o circuito de
saida do inversor de
frequéncia esta em curto-
circuito;

eVerifique se a tensdo de
entrada esta relativamente
baixa;

oVerifique se a carga tem
alteragao;

eConduza uma verificagéo
de parédmetros ou melhore o
torque de compensacao de
baixa frequéncia;
eVerifique se a poténcia
nominal do motor ou do
inversor de frequéncia é o
suficiente

Err02

Sobrecorrente na
aceleragao

Quando o inversor de
frequéncia acelera, a
corrente de saida excede o
valor de sobrecorrente

oVerifique se o motor ou seu
cabeamento esta em curto-
circuito, aterrado ou é muito
longo;

o\erifique se a tensdo de
entrada esta relativamente
baixa;

eAumente o tempo de
aceleragao;

¢Conduza uma verificagao
de parédmetros ou melhore o
torque de compensagao de
baixa frequéncia ou ajuste a
curva V/F;

s\erifique se a carga tem
alteragao;

oVerifique se a poténcia
nominal do motor ou do
inversor de frequéncia é o
suficiente;

Err03

Sobrecorrente na
desaceleragao

Quando o inversor de
frequéncia desacelera, a
corrente de saida excede o
valor de sobrecorrente

eVerifique se 0 motor ou seu
cabeamento esta em curto-
circuito, aterrado ou é muito
longo;

eConduza uma verificagdo
de parémetros

eAumente o tempo de
desaceleracao

oVerifique se a tensdo de
entrada esta relativamente
baixa;

sVerifique se a carga tem
alteracao;

eInstale uma unidade de
freio adicional e resisténcia
de freio;

Err04

Sobretensao em velocidade
constante

Quando o inversor de
frequéncia opera em
velocidade constante, a
tensdo CC do circuito
principal excede o valor
definido

eVerifique se a tenséo de
entrada é muito alta
eVerifique se a tensdo no
barramento exibida esta
normal;

oVerifique se o motor esta
sendo forgado a funcionar
por forga externa durante o
processo de funcionamento




Err05

Sobretenséo na aceleragéo

Quando o inversor de
frequéncia opera em
velocidade constante, a
tensdo CC do circuito
principal excede o valor
definido. O valor de
sobretensao detectado é o
mesmo que acima.

eVerifique se a tensédo de
entrada é muito alta
eVerifique se a tensdo no
barramento exibida esta
normal;

eAumente o tempo de
desaceleragéo;

sVerifique se o motor esta
sendo forgado a funcionar
por forgca externa durante o
processo de desaceleragéo;
eInstale uma unidade de
freio adicional e resisténcia
de freio;

Err06

Sobretensao na
desaceleragao

Quando o inversor de
frequéncia opera em
velocidade constante, a
tensao CC do circuito
principal excede o valor
definido. O valor de
sobretenséo detectado € o
mesmo que acima.

eVerifique se a tenséo de
entrada é muito alta
oVerifique se a tensdo no
barramento exibida é
normal;

eAumente o tempo de
desaceleragao;

sVerifique se o motor esta
sendo forgado a funcionar
por forga externa durante o
processo de desaceleracgéo;
eInstale uma unidade de
freio adicional e resisténcia
de freio;

Err07

Falha no modulo

Uma falha externa ativou a
protecdo de modulo
automatico

sVerifique a resisténcia da
bobina do motor;

s\erifique a isolacdo do
motor;

eDano por avaria inversa do
maodulo;

Err08

Subtensao

Subtensao no circuito
principal, verifique o nivel
elétrico

sVerifique o cabeamento da
entrada de alimentagao;
s\erifique se a tenséo de
entrada esta dentro da faixa
configurada;

oVerifique se ha uma
interrupcao momentanea
s\erifique se a exibigdo da
tensdo no barramento esta
normal;

oVerifique se a ponte de
configuracéo e a resisténcia
de carga estdo normais;

Err09

Inversor de frequéncia
sobrecarregado

O motor e a corrente
excedem os valores
nominais do inversor de
frequéncia

oVerifique se o motor esta
com travamento de rotor ou
se a carga no motor precisa
ser reduzida;

eUtilize um inversor de
frequéncia com poténcia
maior;

Err10

Sobrecarga no motor

O motor e a corrente
excedem os valores
nominais do inversor de
frequéncia

oVerifique se parametro de
protegédo P1.0.25 esta
adequadamente ajustado;
o\erifique se o motor esta
com travamento de rotor ou
se a carga no motor precisa
ser reduzida;

sConfigure corretamente a
corrente nominal do motor;
eUtilize um inversor de
frequéncia com poténcia
maior;

Err11

Fase faltante

Erro de fase faltante ou
desbalanceamento nas 3
fases

oVerifique as tensdes no
circuito principal;

eVerifique se os terminais de
conexao estao frouxos;
eProcure suporte técnico;




Falha na saida padréo ou

oVerifique se o circuito de
saida tem falha na saida
padrao ou
desbalanceamento nas 3

Err12 Falha na saida padrao desbalanceamento nas 3 fases:
fases oVerifique se os terminais de
conexao estao frouxos;
eProcure suporte técnico;
Falha causada por circuitos -Ver_ifiql_Je o sinal de entrada
Err13 Erro externo de controle externos do circuito da falha externa;
*Resete;
eVerifique os cabos e
conexdes de comunicagao;
*O envio de dados néo
Anormalidade na funciona normalmente;
Err14 Comunicag&o anormal corpunic:agéo do inversor de | eA (fonfiguragéo parao
requéncia com outros paradmetro de comunicagao
equipamentos esta incorreto;
«O protocolo de
comunicagao é
inconsistente;
eVerifique o estado de
funcionamento da ventoinha
e estado de ventilagao;
eVerifique se a temperatura
A temperatura no radiador ao .'ed°r (no amblente)'e
E Sobreaquecimento no esta maior que a muito alrta_\, neste_ caso €
m15 ; o = necessario resfriar o
inversor de frequéncia temperatura de detecgao de : .
80°C ambl_e_nte,
eVerifique se o termistor ou
termostato estao danificados
eLimpe a sujeira no exterior
do radiador e na entrada de
ar;
Se caso acontecer um erro
de sobrecorrente ou de eTratar como sobretensdo
Err16 Falha de hardware do sobretensdo no inversor de ou sobrecorrente:
inversor de frequéncia frequéncia, isso é ’
classificado como uma falha
de hardware
oVerifique se a saida do
Err17 Curto-circuito do motor para | Curto-circuito do motor para | inversor para o motor esta
o terra o terra em curto-circuito com o
terra;
oVerifique se os parametros
do motor sdo consistentes
Erro de identificagdo do Quando se esta conduzindo f\(jr:ri?i ptizq:eefig\cl)einscgf ge
Err18 a verificagao de parametros, rqu e
motor a falha acontece no motor frequéncia e o cabo principal
do motor estédo bem
conectados;
Se refere ao valor da oVerificar a carga;
corrente atual do motor ser | eVerificar os valores
Err19 Motor sem carga menor que o valor de definidos nos parametros
corrente sem carga P6.1.19 | P6.1.19 e P6.1.20;
e duracao P6.1.20
s\erifique se o sinal de
feedback PID esta normal;
Se refere ao valor de oVefrjfiqu&zse o vanrA t
feedback PID ser menor que configurado nos pardmetros
Erro20 Perda de feedback PID o definido P4.0.18 e duracéo P4.0.18 e P4.0.19 egtelo de
P4.0.19 acordo com as condi¢des de
funcionamento atuais;
Sinal de falha 1 definida pelo | eVerifique se a falha definida
Err21 Falha definida pelo usuario usuario pelos terminais pelo usuario 1 foi removida e
1 multifuncionais ou fungédo de | resete;
programagéo CLP
Sinal de falha 2 definida pelo | eVerifique se a falha definida
Err22 Falha definida pelo usuario usuario pelos terminais pelo usuario 2 foi removida e
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multifuncionais ou fungéo de
programacéo CLP

resete;




Tempo acumulativo ativo

Refere-se a alcangar o

eUtilizar a fungéo de
inicializacdo de parametros
(P.5.0.19) para apagar as

Err23 tempo acumulativo de ativo | : 2 .
alcancado P5.1.01 informagdes registradas
o (mudar para 01 e confirmar);
eUtilizar a fungéo de
inicializacdo de parametros
Tempo acumulativo de Refere-se a alcangar o (P.5.0.199) para gpagar as
Err24 funcionamento alcancado tempo acumulativo de informagdes registradas
funcionamento P5.1.00 . .
(mudar para 01 e confirmar);
oVerifique se o tipo de
encoder é compativel;
O inversor de frequéncia oVerifique se a conexao do
Err25 Falha no encoder n&o é capaz de identificar os | encoder esta correta;
dados do encoder eVerifique se o encoder ou o
cartdo PG esta danificado;
Anormalidade de eAltere o painel de controle
Err26 leitura/gravagéo de Dano no chip EEPROM principal;
parametro
sVerifique se a temperatura
no motor é muito elevada;
sVerifique se o sensor de
: Detecgéo de temperatura temperatura esta danificado
Err27 Sobreaguecimento no motor excessiva no motor o Suas conexBes estio
frouxas;
eVerifique se os parametros
do encoder estéo
Refere-se ao valor de ) .
Grande deviagéo na deviagao na velocidade ser confl.g.urados corretamente;
Er28 velocidade maior que P6.1.23 e *Verifique se P6.1.23
duracéo P6.1.24 P6.1.24 estéo configurados
racionalmente;
oVerifique se os parametros
do encoder estéo
configurados corretamente;
sVerifique se P6.1.21 e
Refere-se ao valor de P6.1.22 estdo configurados
Err29 Motor com excesso de velocidade do motor estar rac.iolnalmente'
velocidade acima de P6.1.21 e duragao ’

P6.1.22 sVerifique se a verificagido
de parametros do motor foi
conduzida;
s\erifique se os parametros

Grande deviagao entre os do motor estéo corretos,
Err30 Erro de posigao inicial parametros do motor e os especialmente para a
parametros atuais corrente nominal do motor;
oVerifique se o dispositivo
Hall tem padrées;
oVerifique se o circuito tem
Er31 Falha de deteccao de Falha no circuito apos a fa;lhasdapzs_ a d.etecgao da
corrente deteccdo de corrente placa do driver;
eVerifique se a placa do
driver tem falha;
oVerifique se o contator esta
Alimentagdo da placa do normgl, . ~
Err32 Contator drive anormal causado por *Verifique se a alimentag&o

falha do contator

da placa do drive esta
normal;




eVerifique se o dispositivo
o i Hall tem padrées;
Falha no circuito aps a eVerifique se o circuito tem
Anormalidade na detecgéo detecgao de corrente falhas apds a detecgéo da
Err33 de corrente acarreta para um valor de | do driver-
detecgao de corrente P acgi o driver;
anormal sVerifique se a placa do
driver tem falha;
e\erifique se a carga é
muito grande ou esta
A corrente de operagéao do travada;
Err34 Tempo do limitador de inversor de frequéncia «Verifique se a poténcia
corrente rapido excedido continua alta, excedendo o | suportada pelo inversor de
tempo permitido frequéncia é o suficiente;
Conduziu a troca do motor +Conduza a troca do motor
Er35 MotC}ngﬁ)idaomdeur:;nte o durante a operagio do apds o desllgameﬁnto. d.o
inversor de frequéncia inversor de frequéncia;
A fonte de ali tach oVerifique se a fonte de
onte de alimentagao alimentac@o de 24 V esta
externa de 24 V esta em em curto-circuito:
Err36 Falha na alimentagéo curto-circuito ou a carga na ’
fonte de alimentagao -Reduza acarga na fonte de
externa de 24V é muito alta | alimentagéo 24 V externa;
Verifique se a placa da
Falha na fonte de . Falha_ na fonte de f.onte dqe aliment[?ag:éo esta
Err37 alimentacio alimentagéo para o modelo - .
G G250T4 e acima. funcionando normalmente;
sVerifique a isolacdo do
Err38 Curto-circuito na saida Curto-circuito trlfasul:o entre | cabeamento do motor e do
as fases na saida motor;
#\erifique se o contator esta
A tensédo no barramento de operando normalmente;
Errd0 Resisténcia de buffer linha esta flutuando muito -Ver|~f|que as flutuacdes da
tensédo de entrada;

A. Funcgao dormir (Err60)

O inversor de frequéncia ira entrar no modo dormir e o display ira mostrar o aviso “Err60” quando a tensdo CC
proveniente dos painéis for menor que P6.2.11 (limite para a tensdo dormir); quando a tensdo CC dos painéis solares é
recuperada para o valor P6.2.12 (tensédo de recuperagao dormir) , ird comegar a contar e depois de atingir o tempo
P6.2.13 (tempo de espera de desligamento) o inversor de frequéncia irda comegar a funcionar.

B. Fungéo de protegéo de baixa frequéncia (Err61)

O inversor de frequéncia ira entrar no modo de protecao e ira exibir o codigo de aviso “Err61” se a frequéncia na saida
for menor que P6.2.14 (frequéncia de detecgéo de protecéo de baixa frequéncia) e durar pelo periodo P6.2.15 (periodo
de deteccéo de protegéo de baixa frequéncia) enquanto o inversor de frequéncia esta operando, quando ele entra no
status de protecéo, ele ira se voltar a operar apos o periodo P6.2.16 (periodo de auto recuperagao de protegao de
baixa frequéncia) ser alcangado.

C. Fungéo de protegao de trabalho a seco (Err62)

O inversor ira entrar no modo de protecgéo e ira exibir o cédigo de aviso “Err62” se a corrente na saida for menor que
P6.2.17 (corrente de detecgéo de protecao de trabalho a seco) e o durar pelo periodo P6.2.18 (periodo de detecgao de
protegéo de trabalho a seco) enquanto o inversor de frequéncia esta operando, quando entrar no status de protecao ele
ira voltar a funcionar apés o periodo P6.2.19 (periodo de auto recuperagéo de protegéo de trabalho a seco) ser

alcangado.




D. Fungao de protegéo de sobrecorrente (Err63)

O inversor ira entrar no modo de protecgéo e ira exibir o codigo de aviso “Err63” se a corrente na saida for maior que
P6.2.20 (corrente de detecgéo de protegédo de sobrecorrente) e durar pelo periodo P6.2.21 (periodo de deteccédo de
protecédo de sobrecorrente) enquanto o inversor de frequéncia estiver operando, quando entrar no status de protegao
ele ira voltar a funcionar apos o periodo P6.2.22 (periodo de auto recuperacéo de protegédo de sobrecorrente) ser
alcangado.

E. Fungéo de protegdo de poténcia minima (Err64)

O inversor ira entrar no modo de protegéo e ira exibir o codigo de aviso “Err64” quando a poténcia na saida for menor
que P6.2.23 (valor de protegdo de poténcia minima) e o durar pelo periodo P6.2.24 (periodo de detecgéo de protegao
de poténcia minima) enquanto o inversor de frequéncia estiver operando, quando entrar no status de protecéo ele ira
voltar a funcionar apés o periodo P6.2.25 (periodo de auto recuperagao de protegao de poténcia minima) ser
alcangado.

F. Fungao de protecao de nivel alto (Err65)

O alarme de nivel alto e nivel baixo sdo detectados pelo terminal DI4 para realizar o controle automatico do nivel, em
que, P6.2.27 é o tempo de detecgdo da protegao de nivel alto, P6.2.28 é o tempo de saida da protegéo de nivel alto. O
terminal DI4 ¢é a entrada para o sinal de detecgéo de nivel alto e o seu cédigo de aviso é “Err65”.

G. Modo de recuperagédo de alarme: 0: Auto recuperagéo; 1 : Recuperagdo manual

Esse item se aplica para a fungéo de protegéo de baixa frequéncia, protegcao de trabalho a seco, protegdo de
sobrecorrente e protegdo de poténcia minima: o modo de recuperagdo de alarme pode ser selecionado através de
P.6.2.26. Se estiver selecionado 0, o operador pode pressionar o botdo “STOP” para desligar durante o processo de
auto recuperacao e periodo de exibigdo de erro; se estiver selecionado 1, o operador pode pressionar o botdo “STOP
para apagar manualmente durante o periodo de exibi¢do de erro, para realizar o desligamento.

H. Fungao de curva PQ (curva de capacidade de poténcia)

Se o0 modelo suportar curvas de PQ personalizadas, o usuario pode definir 5 grupos de pontos PQ baseados nas
condigdes da bomba de agua, a fim de realizar o calculo em tempo real da velocidade do fluxo, fluxo diario, fluxo
acumulativo, capacidade de geracgao diaria e capacidade de geragdo acumulativa, por padrao, o fluxo diario e a
capacidade de geragao diaria é calculada baseada em 7 horas por dia.

I. Checagem de status

Quando o inversor de frequéncia entrar no status de operagao, a condigéo atual de operagao pode ser confirmada
checando P6.2.0.



